
ROBÓTICA MÓVEL

Veículo Guiado por Laser
A fábrica da Tetra Pak em SIO-

gapura <era a pnmeira a beneficiar
da nov a tecnologia de navegação
por laser cm \ eículo-, automauco-,
guiados, marvconhecidov por AGV\,
dcsenvolv.dos pela ernpre-a vueca
NDC Netzler & Dahlgren Co AS
juntamente com a empresa evpecia-
lizada Autonav izator AB. Nev-a fá-

'-

brica passeiam-se 10 \ eiculos que
transportam 4 tonelada-, de rolos de
papel do armazém para as várias
cstaçõe de processamento. num in-

\ cvurncnto de IO milhões de coroas
vuccax, Tal como a NDC, a Tetra Pak é
pioneira no mundo dos veículos au-
tomático-, esta corno utilizadora e aquela
como projecti ...ta e fabricante de sis-
tema ...de controlo.

Em 1976 a Tetra Pak instalou a sua
primeira fábrica em Lund usando veícu-
los automático ... controlado ... em anel
fechado. De ...de então, mais 14 empre-
sas no mundo foram equipadas com o
mesmo sistema de transporte. De facto,
assi m consegue-se obter melhores con-

dições de trabalho e de segurança,
melhoram-se os benefícios económi-
cos e eleva-se a produtividade do
transporte, além de se reduzirem os
danos provocados no manusearnen-
to das mercadorias.

A nova fábrica em Singapura vai
dar um novo passo em frente na
modema tecnologia: a técnica de
laser substitui o controlo filoguia-
do 0\ veículos serão agora contro-
lados por scanners laser que detec-
tam reflectores e usando um pode-
roso computador de modo a se con-
seguir uma precisão de accionamento
com a margem de 2 mm.

Aumenta-se assim a flexibilidade
c evita-se a instalação de anéis de
controlo no pav imento. Para variar
o fluxo de mercadorias permanen-
temente ou temporariamente na
Iábncu. basta informar o computa-
dor do novo percurvo.

O veículo guiado por laser (LGV)
dispõe de uma cabeça de laser rota-
ti va. a qual varre o e ..paço com o seu
feixe de luz (invisível). Quando o
feixe de laser conecta com o reflec-
tor o scanner detecta a direcção.
C vando um certo numero de-ves
rcflcctore-, ao longo da rota, o \ eicu-
lo automático orienta- ...e e decide
acerca da sua posição. •

Técnicas de Robôs Móveis
No ambiente industrial utilizam-

-se. tradicionalmente, di versos tipos
de transportadores, desde telas ou
tapete rolantes e monocarris com
suspensões, até ernpilhadore-, con-
du/ Idos por operadores humanos.

M as ai nda se usam os chamado ...
veículos guiados automáticos,
conhecidos peja sigla AGV (Au-
tometed Guided Vehicle), que ...ão
robôs móveis para movimentação
de materiais, constituindo um ~l~-

terna transportador sem condutor e
controlado à distância por um gover-
nador electrónico. O, robôs móveis
permitem conjugar as vantagens dos
robôs fixos, pela operação de mani-
puladores, com a facilidade de dcs-
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locação no espaço. Mas podem ser clpC-
nas meios de transporte.

A primeira geração de "AGV\ filo-
guiados" nasceu na década de 1950 no ...
E.U.A. e começou a surgir na Europa
durante a década seguinte. Estes robôs
móveis rudes movem-se rigidamente
num percurso estabelecido, por exem-
plo, entre uma célula de maquinagem
flcx ível e um armazém de peças accl-
badas. Na segunda geração de "AGV,
inteligcntc-,' os robôs móveis inteli-
gentes movimentam-se com a mesma
]iberdade que um ernpilhador ma ...sem
condutor humano, pois o controlo
procesva-se num sistema gov ernador
em função das informações dos <cri-
sorc ...do e-paço vi linho e dos coman-

dos devpachados conforme a carga
a tranvportar.

A \ "técnicas passi \ as" de guia-
mento podem ...er realizada, por urna
fita adcviva ou faixa pintada no pa-
vimcnto, sobre a qual o AGV faz in-
cidir um feixe luminoso. recolhendo
a luz reflectida como medida de
guia. Outro método pasviv o con-
'-.1vtc em uvar um detector de metai \,
que bordeja o percur o pré-definido.

Nax Iabncas vão mais usada ...a ....
"tecI11CU\acnvas", sobretudo atrav é...
de um ou mais fios colocados numa
ranhura do pav imento e intercomu-
nicação por sinai < a frequência ....fivav.
O... raios laser são outro método
activo, mais recente. •
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