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Veiculo Guiado por Laser

A fabrica da Tetra Pak em Sin-
gapura serda a primeira a beneficiar
da nova tecnologia de navegacao
por laser em veiculos automaticos
gutados, mais conhecidos por AG Vs,
desenvolvidos pela empresa sueca
NDC Netzler & Dahlgren Co AB
juntamente com a empresa especia-
lizada Autonavigator AB. Nessa -
brica passeiam-se 10 veiculos, que
transportam 4 toneladas de rolos de
papel do armazém para as varnas
estacoes de processamento, num in-

vestimento de 10 milhdes de coroas
suecas. Tal como a NDC, a Tetra Pak é
pioneira no mundo dos veiculos au-
tomaticos, estacomo utilizadora e aquela
como projectista e fabricante de sis-
temas de controlo.

Em 1976 a Tetra Pak instalou a sua
primeira fabricaem Lund usando veicu-
los automaticos controlados em anel
fechado. Desde entao, mais 14 empre-
sas no mundo foram equipadas com o
mesmo sistema de transporte. De facto,
assim consegue-se obter melhores con-

digbes de trabalho e de seguranca,
melhoram-se os beneficios econémi-
cos e eleva-se a produtividade do
transporte, além de se reduzirem os
danos provocados no manuseamen-
to das mercadonas.

A nova fabrica em Singapura vai
dar um novo passo em frente na
moderna tecnologia: a técnica de
laser substitur o controlo filoguia-
do. Os veiculos serao agora contro-
lados por scanners laser que detec-
tam reflectores e usando um pode-
roso computador de modo a se con-
seguir uma precisao de accionamento
com a margem de 2 mm.

Aumenta-se assim a flexibilidade
e evita-se a instalacao de anéis de
controlo no pavimento. Para vanar
o fluxo de mercadorias permanen-
temente ou temporariamente na
fabrica, basta informar o computa-
dor do novo percurso.

O veiculo guiado por laser (LGV)
dispoe de uma cabecga de laser rota-
tiva, a qual varre o0 espago com 0 seu
feixe de luz (invisivel). Quando o
feixe de laser conecta com o reflec-
tor o scanner detecta a direcgao.
Usando um certo numero desses
reflectores ao longo darota, o veicu-
lo automatico orienta-se e decide
acerca da sua posicao. N

Técnicas de Robos Moveis

No ambiente industrial utilizam-
-se, tradicionalmente, diversos tipos
de transportadores, desde telas ou
lapetes rolantes € monocarris com
suspensoes, até empilhadores con-
duzidos por operadores humanos.

Mas ainda se usam os chamados
veiculos guiados automaticos,
conhecidos pela sigla AGV (Au-
tometed Guided Vehicle), que sao
rob0s moveis para movimentagao
de matenais, constituindo um sis-
tema transportador sem condutor ¢
controlado a distancia porum gover-
nador electrénico. Os robds moveis
permitem conjugar as vantagens dos
robos fixos, pela operagao de mani-
puladores, com a facilidade de des-
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locagdo no espago. Mas podem ser ape-
nas meios de transporte.

A primeira geracdo de “AGVs filo-
gulados™ nasceu na década de 1950 nos
E.U.A. e comegou a surgir na Europa
durante a década seguinte. Estes robds
moveis rudes movem-se rigidamente
num percurso estabelecido, por exem-
plo, entre uma cé€lula de maquinagem
flexivel e um armazém de pecgas aca-
badas. Na segunda geracao de “"AGVs
inteligentes” os robds moveis inteli-
gentes movimentam-se com a mesma
liberdade que um empilhador mas sem
condutor humano, pois o controlo
processa-se num sistema governador
em func¢ao das informagdes dos sen-

dos despachados conforme a carga
a transportar.

As “técnicas passivas’ de guia-
mento podem ser realizadas por uma
fita adesiva ou faixa pintada no pa-
vimento, sobre a qual o AGV faz in-
cidir um feixe luminoso, recolhendo

luz reflectida como medida de
guta. Outro método passivo con-
siste em usar um detector de metats,
que bordeja o percurso pré-definido.

Nas fabricas sao mais usadas as
“técnicas activas’, sobretudo atraves
de um ou mais fios colocados numa
ranhura do pavimento e intercomu-
nicagao por sinais a frequéncias fixas.
Os raios laser sdo outro método

sores do espago vizinho e dos coman-  activo, mais recente. i
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